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㢟目 䜎とめ

ෆᐜ
プレ䝊ンテーショ
ンの‽ഛ

ᢸ当
ụ⏣・ᒸ⏣・㻱A・
㼀A

㢟目
全体䜸リ䜶ンテー
ション

✵ຊのᇶ♏
移動機構外⿦の
設計䠏

3㻰プリンタのᇶ♏
3㻰プリンタによる
㒊ရ〇作3

㻺㼂㻵㻰㻵Aㅮ₇
移動ロボットのた
めの画ീ処理䠍

移動ロボット制御
プログラムの作成
䠍

移動ロボット制御
プログラムの作成
䠐

コンテスト

ෆᐜ ✵ຊのᇶ♏
Au㼠o㻯A㻰を用いた
設計とSo㼘i㼐㼃o㼞ks
によるὶ体解ᯒ

3㻰プリンタのᇶ♏
と〇作の実₇

外⿦の〇作 㻺㼂㻵㻰㻵Aㅮ₇
目標位置検出プ
ログラムの作成

移動ロボット制御
プログラムの作成

移動ロボット制御
プログラムの作成

プレ䝊ンテーショ
ンと➇ᢏ఍，䜎た
䛿௚の実習のコン
テストぢ学

ᢸ当 ௰ᑿ・ᐑᅧ ᐑᅧ・㻱A・㼀A ᐑᅧ・㻱A・㼀A ᐑᅧ・㻱A・㼀A ụ⏣・㼀A ụ⏣・㻱A・㼀A
ụ⏣・ᒸ⏣・㻱A・
㼀A

ụ⏣・ᒸ⏣・㻱A・
㼀A

ụ⏣・ᒸ⏣・㻱A・
㼀A

㢟目
実習䜸リ䜶ンテー
ション・障害物㋃
◚機構

移動機構外⿦の
設計䠍

移動機構外⿦の
設計䠐

3㻰プリンタによる
㒊ရ〇作䠍

3㻰プリンタによる
㒊ရ〇作4

A㻵を用いた画ീ認
識䠍

移動ロボットのた
めの画ീ処理䠎

移動ロボット制御
プログラムの作成
䠎

移動ロボット制御
プログラムの作成
䠑

コンテスト

ෆᐜ

全体スケ䝆ュー
ル，グループศ
䛡，障害物㋃◚機
構の実౛䜎で

Au㼠o㻯A㻰を用いた
設計とSo㼘i㼐㼃o㼞ks
によるὶ体解ᯒ

Au㼠o㻯A㻰を用いた
設計とSo㼘i㼐㼃o㼞ks
によるὶ体解ᯒ

外⿦の〇作 外⿦の〇作
深層学習に㛵す
るプログラミング
₇習

目標位置検出ཬ
䜃物体識ูプログ
ラムの作成

移動ロボット制御
プログラムの作成

移動ロボット制御
プログラムの作成

プレ䝊ンテーショ
ンと➇ᢏ఍，䜎た
䛿௚の実習のコン
テストぢ学

ᢸ当 ᒸ⏣・ụ⏣・㼀A ᐑᅧ・㻱A・㼀A ᐑᅧ・㻱A・㼀A ᐑᅧ・㻱A・㼀A ᐑᅧ・㻱A・㼀A ụ⏣・㼀A ụ⏣・㻱A・㼀A
ụ⏣・ᒸ⏣・㻱A・
㼀A

ụ⏣・ᒸ⏣・㻱A・
㼀A

ụ⏣・ᒸ⏣・㻱A・
㼀A

㢟目
移動ロボットのᇶ
♏と〇作

移動機構外⿦の
設計䠎

移動機構外⿦の
設計䠑

3㻰プリンタによる
㒊ရ〇作䠎

3㻰プリンタによる
㒊ရ〇作㻡

A㻵を用いた画ീ認
識䠎

移動ロボットのた
めの画ീ処理䠏

移動ロボット制御
プログラムの作成
䠏

移動ロボット制御
プログラムの作成
䠒

コンテスト

ෆᐜ

移動ロボットの移
動機構のᇶ♏と，
実㦂用ロボットの
〇作

Au㼠o㻯A㻰を用いた
設計とSo㼘i㼐㼃o㼞ks
によるὶ体解ᯒ

Au㼠o㻯A㻰を用いた
設計とSo㼘i㼐㼃o㼞ks
によるὶ体解ᯒ

外⿦の〇作 外⿦の〇作
深層学習に㛵す
るプログラミング
₇習

物体識ูプログラ
ムの作成

移動ロボット制御
プログラムの作成

移動ロボット制御
プログラムの作成

プレ䝊ンテーショ
ンと➇ᢏ఍，䜎た
䛿௚の実習のコン
テストぢ学

ᢸ当 ụ⏣・ᒸ⏣・㼀A ᐑᅧ・㻱A・㼀A ᐑᅧ・㻱A・㼀A ᐑᅧ・㻱A・㼀A ᐑᅧ・㻱A・㼀A ụ⏣・㼀A ụ⏣・㻱A・㼀A
ụ⏣・ᒸ⏣・㻱A・
㼀A

ụ⏣・ᒸ⏣・㻱A・
㼀A

ụ⏣・ᒸ⏣・㻱A・
㼀A

㢟目
移動ロボットの〇
作

班఍㆟ 班఍㆟ 班఍㆟ 班఍㆟ 班఍㆟ 班఍㆟ 班఍㆟ 班఍㆟ ⾲ᙲᘧ

ෆᐜ
実㦂用ロボットの
〇作

㐍ᤖ≧ἣのグ㘓
と⩣日の作業確

㐍ᤖ≧ἣのグ㘓
と⩣日の作業確

㐍ᤖ≧ἣのグ㘓
と⩣日の作業確

㐍ᤖ≧ἣのグ㘓
と⩣週の作業確

㐍ᤖ≧ἣのグ㘓
と⩣日の作業確

㐍ᤖ≧ἣのグ㘓
と⩣日の作業確

㐍ᤖ≧ἣのグ㘓
と⩣日の作業確

㐍ᤖ≧ἣのグ㘓
と⩣日の作業確

ᢸ当 ụ⏣・㼀A ᐑᅧ・㻱A・㼀A ᐑᅧ・㻱A・㼀A ᐑᅧ・㻱A・㼀A ᐑᅧ・㻱A・㼀A ụ⏣・㼀A ụ⏣・㼀A ụ⏣・㼀A ụ⏣・㼀A

㢟目 班఍㆟

ෆᐜ
㐍ᤖ≧ἣのグ㘓
と⩣日の作業確

ᢸ当 ụ⏣・㼀A

当日目標
䜸リ䜶ンテーショ
ン

✵ຊのᇶ♏
✵ຊのᇶ♏・設
計・ὶ体解ᯒ

3㻰プリンタのᇶ
♏・3㻰プリンタに
よる外⿦の〇作

3㻰プリンタによる
外⿦の〇作

A㻵のᇶ♏
A㻵を用いた画ീ処
理

A㻵をᛂ用した移動
機構制御プログラ
ム

A㻵をᛂ用した移動
機構制御プログラ
ム

コンテストのཧ加
とぢ学

ルー䝤リックグධ ルー䝤リックグධ

㻢㝈目

➨1週（㻤㻛1㻥䡚㻤㻛23） ➨2週（㻤㻛2㻢䡚㻤㻛3㻜）
A㻵ミニロボット〇作⥲合実習

1㝈目

2㝈目

3㝈目

4㝈目

㻡㝈目
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